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Artikelnummer 3-9VDC 12VDC 24V DC 24V AC 230V AC ‘ ! .

Antriebe mit dem Interface ,S*

Kondensator

Feedback Spannung
Feedback Potentialfrei
Feedback Analog
M12x1 Stecker 5-polig
M12x1 Stecker 8-polig
Edelstahimutter
Manuelle Betitigung

Die Steuerung vom Typ Kondensator ist speziell fiir Anwendungen

. . . . . . B-HEAD-S90C-24 [ ] [ ] [ ] fg 7 Sek | |
entwickelt, bei denen ein Anfahren einer stromlosen Position bei ~
o B-HEAD-$90C-230 [ ] f‘S/ 13 Sek | |
komplettem Stromausfall notwendig ist. ——
Antriebe mit dem Interface ,B“
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Der Antrieb verfiigt funktionell iiber 2 Adern: B-HEAD-B90C-230 A > — - A

e “N"oder“GND/-"

. nLu Odel' n+u

Dieser Typ von Antrieb wird, &hnlich der Funktion eines

Magnetventils, betatigt, indem der Strom (“L" oder “+") ein- oder

ausgeschaltet wird. Bei anliegendem Strom fahrt der Antrieb in die

“betitigte” Position, der integrierte Kondensator (Super-CAP) ladt

sich dabei auf.

Sobald der Strom ausfallt oder abgeschalten wird, fahrt der Antrieb
durch die Energie des geladenen Kondesators selbststandig in die

Ausgangsposition (stromlose Position) zuriick.

Die geschaltene Position wird erst bei Montage festgelegt, indem

der Kugelhahn in die entsprechende Position gestellt wird (per

Zange von Hand) und dann der Antrieb entsprechend (ggfs. um 90°

gedreht) installiert wird. N () !
Der Antrieb fahrt immer maximal 90° bis zum Erreichen der finalen L(+) —/._|

Position und wird dann per interner Endlagenschalter stromlos

geschalten. Der Antrieb verbraucht daher nur beim Fahren Strom, ANTRIEB INNEN

sobald eine Endlage erreicht ist, verbraucht er keinen Strom.
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Motorkugelhaine // Funktionsweise und Anwendungsbereiche

Grundlagen

Ein elektrischer Motorkugelhahn funktioniert prinzipiell genau,

wie ein von Hand betatigter Kugelhahn. Eine Kugel im Inneren

des Gehauses wird um 90° gedreht und dadurch der Durchfluss
freigegeben, blockiert oder umgeleitet. Der Antrieb selbst verfiigt
iiber interne Endlagenschalter, sodass immer nur um 90° geschal-
ten wird und der Motor stoppt. Vorteil der Motorkugelhahne ist der
sehr geringe Stromverbrauch, da nur das Schalten um 90° fiir 7-90

Sekunden elektrisch erfolgt, die Position wird von selbst gehalten.

Manueller (Not-) Betrieb

Unsere Kugelhahne mit einer GroRe iiber einem Zoll (1.1/4" bis 2") sind
standardmaRig mit Antrieben inkl. Notbetatigung ausgestattet.

o Um den Kugelhahn zu schalten, muss der Entriegelungsschalter

(1) heruntergedriickt werden.

« AnschlieBend kann der Kugelhahn mithilfe des Hebels (2) in die

entsprechende Stellung bewegt werden (Offen / geschlossen).

Dieser Mechanismus darf nur genutzt werden, wenn der Antrieb gerade
nicht mit dem Strom verbunden ist und elektrisch nicht geschalten wird

Anwendungsbereiche

Die Motorkugelhahne sind iberall dort einsetzbar, wo auch
Kugelhahne eingesetzt werden konnen. Der recht groBe Offnungs-
querschnitt Idsst einen hohen Durchfluss ohne groRen Druckabfall
zu und gegeniiber Partikeln ist die Anfalligkeit gering, sofern diese
nicht zu groll werden. Der Stromverbrauch ist sehr gering und im
geschalteten Zustand wird gar kein Strom verbraucht. Damit sind
die Motorkugelhahne iiberall dort ideal geeignet, wo die Schalt-
geschwindigkeit nicht kritisch ist, und beide Zustande (geschaltet

und nicht geschaltet) iiber langere Zeitraume vorkommen kdnnen.

Unsere Motorkugelhahne sind fiir mindestens 20.000 Schaltzyklen
(auf und zu) ausgelegt, wobei der Antrieb jederzeit leicht getauscht
werden und der Kugelhahn im Notfall - wie bei einem Stromausfall
-von Hand betatigt werden kann. Ob der Kugelhahn im betatigten
Zustand auf oder zu schaltet, kann individuell festgelegt werden

indem der Antrieb einfach um 90° gedreht montiert wird.

&

2. DREHEN
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Spezielle Steuerkopfe

Neben dem klassischen, einfach zu steuernden Motorkugelhahn,
fiihren wir besondere, gezielt entwickelte Varianten fiir bestimmte

Einsatzzwecke

Der Kugelhahn fahrt in die von lhnen gewiinschte Richtung durch

zwei Schaltkontakte (z.B. via Wechselschalter).

Ein Nachteil der Kugelhdhne ist, dass sie zum Schalten stets eine
Stromversorgung bendtigen. Haufig soll ein solches Ventil aber im
Falle eines Stromausfalls in den Ursprungszustand zuriickschalten.
Dafiir haben wir ein eigenes Zusatzmodul entwickelt, das dafiir
sorgt, dass der Kugelhahn im Falle eines Stromausfalls in eine

definierte Position zuriickfahrt.

Der Antrieb mit M-12 Steckeranschluss bietet Ihnen die Mdglichkeit
ein beliebig langes Kabel anzuschlieRen. Dazu gibt er in der Endlage

ein Feedbacksignal zuriick und zeigt dies optional per LED an.
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Medienberiihrte Teile

Die Medienberiihrten Teile bei den Kugelhdhnen sind:

o Das Kdrpermaterial (Messing oder Edelstahl)
« Die Kugel (Messing, nickelbeschichtet oder Edelstahl)
o Die Packung (PTFE / Teflon)

Zudem dichten EPDM 0-Ringe den Kugelhahn nach aulen ab.

Damit sind unsere Kugelhahne fiir eine Vielzahl von Anwen-

dungen geeignet und gegen verschiedenste Medien bestandig.

Gerade die Edelstahlkugelhdhne kdnnen gut im Lebensmittel-

bereich (je nach Anforderung), aber auch im Bereich chlorhalti-

gen Wassers eingesetzt werden.

Motokurgelhéhne

Funktionsweise +
Informationen

T-Bohrung

Bevor Sie den Kugelhahn in der 3-Wege Variante in Betrieb nehmen,
iiberpriifen Sie bitte die Richtung der Kugel im Kugelhahn (Die
“T"-Markierung auf der Oberseite des Ventilschafts).

Das obere Bild veranschaulicht die Werkeinstellung;

das untere Bild zeigt die optionale Einstellung

AB A

IE O@O ¢ QE O@O
v B

WERKSEINSTELLUNG

4

> Co e »H

s T 2]

OPTIONALE EINSTELLUNG
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Funktionsweise und Inbetriebnahme

Unsere Kugelhahne sind in 2-Wege und 3-Wege Ausfiihrung verfiig-
bar. Sie werden generell in 2 Einzelteilen (Kugelhahn und Antrieb)

geliefert und werden erst vor Inbetriebnahme montiert.

Durch Lagerung kann die Kugel im Ventil festhéngen und sollte vor
Montage und erstmaliger elektrischer Betétigung vorsichtig mithilfe
einer Zange einmal bettigt werden. Dies stellt sicher, dass das

Drehmoment bei der ersten Betatigung den Antrieb nicht beschadigt.

Die Ausrichtung des Kugelhahns kann durch manuelle Stellung der
Kugel mithilfe einer Zange vor Montage des Antriebs und entspre-
chend 90° gedrehter Montage des Antriebs erfolgen. Zudem kénnen
die Wege des 3-Wege-Kugelhahns auf diese Weise eingestellt
werden. Der Antrieb dreht immer um 90° ab der Position, die der
Antrieb im stromlosen Zustand hélt.
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Feedback Spannung

Das Feedback “Spannung” ist eine Option, die es ermdglicht,

elektrisch die Stellung des Kugelhahns abzufragen.

Bei Erreichen der integrierten Endlagenschalter wird auf das
jeweilige Feedack die Spannung, die auch als Versorgungsspannung
anliegt, aufgeschalten und kann per Sensor auf der entsprechenden

Ader erfasst werden.

Bei einem Antrieb in 24V DC bedeutet das zum Beispiel, dass bei
Erreichen der einen Endlage (je nach Montagerichtung z.B.
geschlossene Position) auf dem Feedback 1 (Ader “FB1") eine

Spannung von + 24V DC ausgegeben wird.

Sobald der Kugelhahn sich bewegt und die Endlage verlédsst, liegt
auf keinem der beiden Feedback-Adern eine Spannung an.

Wenn der Kugelhahn die andere Schaltstellung erreicht (z.B. offene
Position), wird auf dem Feedback 2 (Ader “FB2") eine Spannung von

+ 24V DC ausgegeben.

Optionen
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Feedback Potentialfrei

Das Feedback “Potentialfrei” ist eine Option, die es ermdglicht,
elektrisch die Stellung des Kugelhahns abzufragen, ohne dabei auf

der Feedback-Ader die Eingangsspannung auszugeben.

Bei Erreichen der integrierten Endlagenschalter wird das jeweilige
Feedack auf den Anschluss “COM” durchgeschalten, es besteht
also intern ein potentialfreier Kontakt, der mit einer Sensorik mit

z.B. niedriger Spannung ausgewertet werden kann.

Bei einem Antrieb in 24V DC bedeutet das zum Beispiel, dass
bei Erreichen der einen Endlage (je nach Montagerichtung z.B.

geschlossene Position) auf dem Feedback 1 (Ader “FB1") ein

potentialfreier Kontakt zum Anschluss “COM” durchgeschalten wird.

Sobald der Kugelhahn sich bewegt und die Endlage verldsst, besteht

auf keinem der beiden Feedback-Adern ein Kontakt zu “COM”".

Wenn der Kugelhahn die andere Schaltstellung erreicht (z.B. offene

Position), wird auf dem Feedback 2 (Ader “FB2") ein potentialfreier

Kontakt zum Anschluss “COM" durchgeschalten.
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Optionen

Manuelle Betatigung M12x1 Stecker 5-polig

Die Antriebe mit der Option “Manuelle Betatigung” haben einen Die Option M12x1 Stecker 5-polig verfiigt statt einem fest verbun- Pin1  “U" oder "+
Handgriff und einen Entkopplungsschalter. denen Kabel mit offenen Adern iiber einen standardisierten M12x1  Pin2  in Funktion “Auf-/Zu”: Control ("1 "+")
Stecker (Sensorstecker) mit 5 Polen. in Funktion “Richtungskontrolle”: “L" oder “+" fiir
Uber Druck auf den Entkopplungsschalter wird der Kugelhahn vom Der Vorteil liegt darin, dass der Antrieb nicht per Loten oder andere Richtung
Antrieb entkoppelt und l4sst sich dann iiber den Handgriff von Hand FeedbaCk AnalOg Klemmen verbunden oder verlingert werden muss, sondern der Pin3  “N"oder “GND/-,
schalten, ohne dass der Antrieb dafiir demontiert werden muss. Antrieb kann verbaut und im Nachgang per Kabel verbunden Pin4  Feedback 1 (je nach Montage "komplett offen” oder
Die Antriebe mit der Option “Feedback Analog” sind mit einer Ader werden. Auch ein Austausch ist somit extrem schnell und einfach "komplett geschlossen”)
Dazu zeigt der Hebel gleichzeitig auch an, in welcher Position der  fiir analoges Feedback ausgestattet. realisierbar. Pin5  Feedback 2 (je nach Montage “komplett geschlossen”
Kugelhahn gerade steht, und wie er sich gerade bewegt. Die M12x1 Stecker in der Variante 5-polig verfiigen normalerweise oder “komplett offen”)
Uber diese Feedback-Ader gibt der Antrieb je nach Position des direkt iiber die Option Feedback. Das Feedback ist bei der Variante —
: 230 VAC — 1 p— BRAUN
Kugelhans eine Spannung (optional einen Strom) entsprechend der ein Feedback Spannung. —
EIN/AUS —L— WEISS
Stellung zuriick. n— 3 —siau
628CHLossEN —] 4 |— ScHwaRz
- . . - N KOMPLETT 5 |— crau
Steht der Kugelhahn aktuell beispielsweise bei 50% Offnung, wird bei OFFEN [ > |
einer Variante 2 - 10 V DC eine Spannung von 6 V DC (Mitte zwischen 439712/ 24VDC — 1 |— BRAUN
2V und 10V) zuriickgegeben. EINAUS —] 2 |— weiss
GND/- —i— BLAU
KOMPLETT [ |
Dariiber I4sst sich bei dieser Antriebsart jederzeit die aktuelle oS THLOSSEN | © T ScliaRz
5 p— GRAU
OFFEN | ° |

Position des Kugelhahns, auch wahrend der Fahrt, abfragen.

GND I a
12V DC I
0(2)-10V l—f=
0(2)-10V I ——
\J ANTRIEB INNEN
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Optionen

M12x1 Stecker 8-polig LED

Die Option M12x1 Stecker 8-polig verfiigt statt einem fest verbun- Die Antriebe mit der Option “LED" verfiigen iiber 3 integrierte LEDs,

denen Kabel mit offenen Adern iiber einen standardisierten M12x1 die die folgenden 3 Informationen anzeigen:
Pin1 "l oder “t"

Pin2  in Funktion “Auf-/Zu": Control (“L" / “+")

n,ou

in Funktion “Richtungskontrolle”: “L" oder “+" fiir andere

Stecker (Sensorstecker) mit 8 Polen.

Der Vorteil liegt darin, dass der Antrieb nicht per Loten oder  Anliegende Spannung: Die mittlere LED leuchtet, sobald

Klemmen verbunden oder verlangert werden muss, sondern der Spannung am Antrieb anliegt

Richtung
Pin3  “N"oder “GND/-"

Antrieb kann verbaut und im Nachgang per Kabel verbunden o Feedback 1: Die LED zeigt an, dass Spannung anliegt und der

werden. Auch ein Austausch ist somit extrem schnell und einfach Kugelhahn die eine Endposition erreicht hat

o Pind  COM oN & OFF bie LED 16 .
realisierbar. ‘ ‘ " " Feedback , Feedback o Feedback 2: Die LED zeigt an, dass Spannung anliegt und der
Pin5  Feedback 1 (je nach Montage "komplett offen” oder LED LED Kugelhahn die andere Endposition erreicht hat

Die M12x1 Stecker in der Variante 8-polig verfiigen normalerweise "komplett geschlossen’)

direkt iiber die Option Feedback. Das Feedback dieser Variante ist ~ Pin6  Feedback 2 (je nach Montage *komplett geschlossen” oder

“komplett offen”)
Pin7/8 Nicht belegt

ein Feedback Potentialfrei.

24VDC+ —of

EIN/AUS =

GND/- =
Com —|

KOMPLETT
GESCHLOSSEN

KOMPLETT
OFFEN

Edelstahimutter

StandardmaRig sind die Kunststoffgehause mit Messingmuttern zur

Befestigung auf den Kugelhahnkdrpern versehen.

Bei der Option “Edelstahimutter” sind diese Uberwurfmuttern aus
Edelstahl 304 (1.4301) gefertigt.

Dadurch wird beispielsweise die Reinigung der Oberflache des
Antriebs mit Mitteln, die Messing angreifen, mdglich

und die Hygiene der Oberflache verbessert.
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Interface

oV
&

Fiir die Kugelhdhne in 1/2" bis 1"

X
O

Fiir die Kugelhdhne in 1.1/4" - 2"
in Messing und in 230V AC und 24V AC in Messing
und Edelstahl verwendbar

W

Fiir alle Kugelhdhne in 1.1/4" bis 2"
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